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  11فصل فصل 
هاي مغناطيسي و شرايط ايجاد هاي مغناطيسي و شرايط ايجاد   تشريح ميدانتشريح ميدان

  هاي الكتريكي دوار هاي الكتريكي دوار   گشتاور ماندگار در ماشينگشتاور ماندگار در ماشين
  

  
 

  مقدمه  1-1
هـاي   هاي مغناطيسي موجود در ماشين عنوان يادآوري، مطالبي چند در مورد انواع ميدان در اين فصل به

، بيـان مـذكور در شـرايط    ACي هـا  ارائه خواهد شد. در مورد ماشـين  ACو  DCالكتريكي دوار اعم از 
هـاي   ن قـوانين حـاكم بـر ميـدان    اتـو  كند كـه مـي   يعني وقتي ماشين با فركانسي كار مي» شبه استاتيك«

شود. علاوه بر آن، در اين فصل با معرفي مفهوم بـردار مكـاني    مغناطيسي ساكن را به كار برد، انجام مي
هاي ماشين، درك بهتري  بندي راي همة سيمهاي مغناطيسي، با فرض يك پخش فضايي سينوسي ب ميدان

شود كه احتمالاً براي بسياري خوانندگان جديد  دست داده مي هاي مغناطيسي دوار به از محاسبات ميدان
هـاي   است. در پايان فصل نيز در حالت كار ماندگار، شرايط ايجاد گشتاور تداخلي مانـدگار در ماشـين  

طور مشـابهي   نيز خواهيم گفت، اين شرايط به 6بعدها در فصل  چه گيرد. چنان دوار مورد بحث قرار مي
براي توليد گشتاورهاي لوكتانسي و هيسترزيس نيز برقرارند. براي فهـم بهتـر مطالـب فصـل، تعـدادي      

  اند. مسئلة نمونة حل شده نيز در انتها آورده شده

  مفاهيم اساسي  1-2
هـا را   پيچ توان توابع توزيع سيم اي ماشين، ميه بندي با فرض يك توزيع فضايي سينوسي براي همة سيم

  استاتور به شرح زير نوشت:   cو  a ،bبراي سه فاز 




